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Available MCS-CAN Interfaces:

cano: flags=193<UP,RUNNING,NOARP> mtu 16
unspec txqueuelen 10000 (UNSPEC)
RX packets 8931107 bytes 71448411 (68.1 Mi8)
RX errors 0 dropped 1566 overruns 0 frame 0
TX packets 2775722 bytes 22205646 (21.1 MiB)
TX errors 0 dropped 0 overruns 0 carrier 0 collisions 0

Available MCS-Serial Interfaces:

HySCO : ttySCI : ttySC2 ; ttySC3

all settings read succesful

MCMCS-bodrd

A Free e Open Source universale marino formato per lo scambio di dati

sensori, attuatori // GPS AIS VENTO ecc

Per ulteriori informazioni si veda: http://signalk.org/
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The Open Marine Data Standard
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OPENPLOTTER|

“La pi ma di i i Pt ce per i ARM”

Openplotter € un grande progetto ed & realizzato completamente open source.
Openplotter maniglie e configura tutte le risorse necessarie del Pi che & necessario
integrare diversi sensori. Un'App & supporti di streghe disponibili Consiglio MCS
completamente in modo tutti gli sforzi per utilizzare la scheda viene fatto in pochi click.
Openplotter supporta inoltre dotato di una grande esperienza con applicazioni marine.

Avere ulteriori informazioni: http://sailoog.com/openplotter

“Signal K & un formato di dati moderna e aperta per uso marino. Costruita su tecnologie web standard, tra cui JSON, WebSockets e HTTP, segnale K fornisce un metodo
per la condivisione di informazioni in un modo che & amichevole per WiFi, cellulari, tablet e Internet. Un formato a disposizione di tutti, dove chiunque puo contribuire,

segnale K ¢ il formato dei dati prima veramente aperto per il settore nautico ed e destinata a rivoluzionare il modo in cui consumiamo e interagire con i dati sulle barche .
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-Dopo aver installato I'App Openplotter e MCS, € possibile utilizzare la scheda di MCS. Cosa si fa a trovare dove ?:

MCS Scheda Impostazioni
-L'Autoshutdown:
La scheda MCS ha un ulteriore 12V consentire il collegamento del terminale. E necessario alimentare questo anche con 12V. Se si attiva I'Autoshutdown, il Pi si spegne
automaticamente dopo lo spegnimento questo terminale. Dopo 45 secondi anche il Consiglio di MCS si spegne. Cid consente che € possibile riavviare il pi quando si

accende questa connessione di nuovo. Se si vuole fare questo, attivare questa casella di controllo.

-1l Widget di ingresso:

La scheda MCS ha 4 ingressi digitali. Con questo input & possibile catturare diversi stati. Per tutti gli stati € possibile utilizzare Nodo Rosso. Ma per alcuni casi abbiamo
aggiungere un widget. Se si vuole misurare la velocita di rotazione del motore, ad esempio € possibile farlo con questo widget. Abilitare il widget, selezionare la frequenza e
una chiave signalK (per la velocita di rotazione:.. Propulsione * rivoluzioni [il

* & il numero del motore]) |l fattore & una moltiplicazione. Se si desidera avere rpm, il vostro fattore & 60. Normale (1) & Hz. Questo si pud fare per tutti e 4 ingressi.
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MCS Tab 1Wire

-La scheda MCS ha un'interfaccia 1-Wire. E possibile utilizzare questo per DS18B20 sensori di temperatura. Collegare il sensore ai terminali come descritto nel manuale.

Fare clic su Aggiungi:

8 p <] v V] (%]

Help Settings Sending Data ‘ Read Configuration Apply Changes Cancel Changes

?\MCS settings | (P)Mcs-1wire | G Support | = Data output | Eljoutput
SensoriD Name Value SignalK Key &

Select a senser, enter a Name and a Signalk Key
- detected

Sensor ID Value
21.75

28-051700a20dff

28-0118303b3dff 19.312

Sensorname: | sensorl

Signalk Key: | environment outside.temperature [~

Refresh Value Cancel Add

wiwwgedadde. de



Uliizzare e MAGS ApR PP

Questo si puo fare per tutti i sensori collegati DS18B20.

8 % @ 9 Q
Help Settings Sending Data Read Configuration Apply Changes Cancel Changes
A MCs settings | (T)mcs-1wire | G Support | 2. Data output | [loutput
SensorliD Name Value SignalK Key &%
1 28-051700a20dff Sensorl 21.875°C environment.outside.temperatu Add
2 28-0118303b3dff Sensor2 19.375°C environment.inside.temperature
eee
Edit
—
Remove
aee
Refresh value

Inoltre € possibile modificare o rimuovere un sensore. Clicca su “Aggiorna Valore” per ottenere dati reali. Per info alle
chiavi SignalK vedere il SignalK Spec:
https://signalk.org/specification/1.4.0/doc/vesselsBranch.html
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Scheda Supporto MCS
-Nella scheda di supporto si vede il CANO e le interfacce seriali stati.

-Inoltre & possibile installare AnyDesk. AnyDesk € un Remote-Desktop-Software. Si pud usare se dobbiamo sostenere voi o si pu0 utilizzare per contattare |l

sistema da tutto il mondo. Per questo caso il vostro Pl deve connesso a Internet. Per ulteriori informazioni consultare: https://anydesk.com/en

A proposito: AnyDesk € un software gratuito per uso non commerciale ;-)

Help Settings Sending Data Read Configuration Apply Changes Cancel Changes

3 p @ v 9 (>

‘}‘HCSSettings () Mcs-1wire | G support | i Data output | Eljoutput

Settings for MCP2515 (CAN/NMEA2000) must done in CAN App. Settings for GPIO Input must done in Action App

Available MCS-CAN Interfaces:
can0: ﬂags=193<UP.RUNNING,HOARP:: mtu 16

Available MCS-Serial Interfaces:
ttySCO ; ttySC1 ; ttySC2 ; ttySC3 ; ttySC4 ; ttySCS ;
For further assistance and for remote use you can install Anydesk. For non commercial use it”s free Software:

InstaIIAnydeslc Start Anydesk Deinstall Anydesk

wwwgedadde.de
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MCS Tab Uscita dati
-Nella scheda di uscita dei dati, € possibile impostare la porta UDP invio. Selezionare la connessione e modificare la porta. Dopo aver impostato la porta, abilitare “invio dati”

e Klick “Applica modifiche”. Ora tutti i dati manda fuori attraverso la porta selezionata. E ora necessario configurare la porta in SignalK.

32 p 4 @ v (V] (%]

Help Settings Sending Data Read Configuration Apply Changes Cancel Changes

A, MCS Settings | (T)Mcs-1wire | G Support | 3 Data output | [Eljoutput
v 2 v 2 v 2

SK Connection SK - NMEA 0183 SK = NMEA 2000

Type Mode Data Direction Port Editable s
client Signal K keys: as defined output 50000 Edit
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MCS Tab Output

-Se si fa clic su “Read Configuration” si ottiene tutte le informazioni delle interfacce hardware nella scheda Output:

P @ v V] (%]

Help Settings Sending Data Read Configuration Apply Changes Cancel Changes

X MCs Settings | (T)MCS-1wire | G Support | 2, Data output | Eloutput

Available serial ports on MCS:
fdev/ttySCO
jdev/ttySC1
jdev/ttySC2
jdev/ttySC3
fdev/ttySC4
jdev/ttySCS
Available CAN Interface on MCS:
can0: flags=193<UP,RUNNING,NOARP> mtu 16
unspec 00-00-00-00-00-00-00-00-00-00-00-00-00-00-00-00 txgqueuelen 10000 (UNSPEC)
RX packets 45213 bytes 361704 (353.2 KiB)
RX errors 1 dropped 136 overruns 0 frame 1
TX packets 8 bytes 24 (24.0 B)
TX errors 0 dropped 0 overruns 0 carrier 0 collisions 0

etho: flags=4099<UP,BROADCAST,MULTICAST> mtu 1500

ether dc:a6:32:15:81:b9 txqueuelen 1000 (Ethernet) W@Maﬁde




